
หุ่นยนต์ทำความสะอาด 
นายกิตติธัช หล้าศรี เด็กชายธนภัทร สิงห์เจริญ นางสาวชลณิชา บุญญขันธ์ นางสาวพิมหฤดา ก่ิงแก้ว นางสาววิมลมณี วงศ์บุญมา และนางสาวกมลลักษณ์ ชุมพล 

นักเรียนชั้นมัธยมศึกษาปีที่ 3/3 โรงเรียนสตรีสิริเกศ 

นางสาววิภาพร ชิณะแขว และนายภูริเดชจันทร์ชื่น ที่ปึกษา 

บทคัดย่อ 

      ในห้องเรียนของนักเรียนช้ันมัธยมศึกษาปีที่ 3/3 พบปญัหาอย่างหนึ่งคือพื้นห้องของนักเรียนช้ันมัธยมศึกษาปีที่ 3/3 

มีปัญหาฝุ่นเยอะและฟุ้งกระจายตอนกวาดหอ้ง ตอนทำความสะอาดก็คอ่นข้างจะลำบาก เพราะจะต้องก้มไปทำความ

สะอาดตามซอกโต๊ะ ผู้ศึกษาจึงมีแนวคิดที่จะพฒันานวัตกรรม หุ่นยนต์ทำความสะอาด เพื่อแก้ไขปัญหาดังกล่าว 

       การพัฒนาผลงานในครัง้นี้มีวัตถุประสงค์ 1) เพื่อศึกษากระบวนการออกแบบเชิงวิศวกรรม 2) เพื่อศึกษาวิธีการสรา้ง

หุ่นยนต์เกบ็ขยะ 3) เพื่อศึกษาเกี่ยวกับไฟฟ้า อิเล็กทรอนกิส ์และแบตเตอรี่ 4) เพื่อพฒันาหุ่นยนต์ทำความสะอาด โดย

ประเด็นการเรียนรู้ที่ต้องศึกษา ทำให้พฒันาผลงานนี้ได้คือ 3 สาระสำคัญ ได้แก่ 1) วิทยาศาสตร์ ต้องศึกษาเรื่องไฟฟ้า 

เรื่องการตอ่วงจร อิเล็กทรอนิกส์ และแบตเตอรี่ในการขับเคลื่อนหุ่นยนต์ 2) คณิตศาสตร์ ต้องศึกษาเรื่องการคำนวณทิศ

ทางการเคลือ่นที่ของหุ่นยนต์ 3) เทคโนโลยี ศึกษาเรื่องการทำงานของบอร์ด Arduino ศึกษาการเขียนโปรแกรมภาษา C 

อินเทอร๋เน็ตของสรรพสิ่ง ผู้ศึกษาได้นำกระบวนการออกแบบเชิงวิศวกรรมมาใช้ในการพฒันานวัตกรรม โดย 1) ระบุ

ปัญหา 2) รวบรวมข้อมลูและแนวคิดที่เกี่ยวข้องกบัปญัหา 3) ออกแบบวิธีการแก้ปญัหา 4) วางแผนและดำเนินการ

แก้ปัญหา 5) ทดสอบ ประเมินผล และปรับปรุงแก้ไขวิธีการแก้ปัญหาหรือช้ินงาน 6) นำเสนอวิธีการแก้ปญัหา ผลการ

แก้ปัญหาหรือช้ินงาน 

       การทดสอบการทำงานและแก้ไขปรบัปรุง 1) ทดสอบการทำงานของวงจรในตัวหุ่นยนต์ ผลการทดสอบ คือ ต่อวงจร

ถูกต้องตามกระบวนการ หุ่นยนต์สามารถเคลื่อนที่ได้ 2) ทดสอบการเก็บขยะของหุ่นยนต์ ผลการทดสอบ คือ หุ่นยนต์

สามารถเก็บขยะได้ดี 3) ทดสอบการเดินตามเส้นสีดำของหุน่ยนต์ ผลการทดสอบ คือ หุ่นยนต์ยังเดินตามเส้นสีดำได้ยังไม่

ดีเท่าที่ควร ข้อเสนอแนะ คือ 1) ควรพฒันาการเคลือ่นที่ตามเส้นสีดำของหุ่นยนต์ 2) ควรพฒันาขนาดและตัวของหุ่นยนต์

ให้เหมาะสมสำหรบัการเกบ็ขยะ 
 

 

 

 

 

 

 

 



บทนำ 

       ในห้องเรียนของนักเรียนช้ันมัธยมศึกษาปีที่ 3/3 พบปญัหาในการทำความสะอาดห้องเรียน เพราะในการทำความ

สะอาดหอ้งเรียนในแต่ละวัน ต้องกวาดเศษขยะ กวาดฝุ่นเปน็จำนวนมาก พบปญัหาว่ามฝีุ่นกระจายตอนทำความสะอาด

ห้องเรียน นักเรียนทีท่ำความสะอาดในแตล่ะวันอาจเป็นภูมแิพ้ เนื่องจากฝุ่นทีพ่ื้นกระจายเข้าสูจ่มูก สง่ผลต่อสุขภาพของ

นักเรียนที่ทำความสะอาดในแต่ละวัน นอกจากนี้นักเรียนทีท่ำความสะอาดหอ้งเรียนในแต่ละวันยังต้องกม้ไปกวาดเศษ

ขยะ และฝุ่นตามซอกโต๊ะ และถ้าก้มนานๆอาจปวดหลงัได้  

       จากที่กล่าวมาข้างต้น ทำใหผู้้ศึกษาได้ระดมความคิดกัน เพื่อหาแนวทางในการแก้ปญัหาน้ี โดยสรปุออกมาได้ 2 

แนวทาง คือ 1) ซื้อเครื่องดูดฝุ่น 2) ซื้อเครื่องฟอกอากาศ แต่ในภายหลัง ผู้ศึกษาคิดว่า 2 แนวทางการแก้ปัญหาน้ี เกิน

งบประมาณที่นักเรียนช้ันมัธยมศึกษาปีที่ 3/3 จะจ่ายได้ รวมถึงเป็นการใช้เงินโดยใช่เหตุ จากนั้นผู้ศึกษาได้ระดมความคิด 

เพื่อหาแนวทางในการแกป้ัญหาน้ีอีกครั้ง และได้ข้อสรปุออกมาว่า จะแก้ปัญหาน้ีโดยการพัฒนานวัตกรรมทีส่ามารถช่วย

นักเรียนช้ันมัธยมศึกษาปีที่ 3/3 ทำความสะอาดหอ้งเรียนได ้และทำงานได้อัตโนมัติ ซึง่เป็นแนวทางในการแก้ปัญหาที่

เหมาะสม เพราะสามารถพัฒนาให้นวัตกรรมทำงานได้ตามความต้องการ แต่อาจมีงบประมาณในการพัฒนาสูง ดังนั้น ผู้

ศึกษาจึงมีแนวคิดที่จะพัฒนาหุ่นยนต์ทำความสะอาด เพื่อแก้ปัญหาเหล่าน้ัน 

 

วัตถุประสงค์ของการศึกษา 

1. เพื่อศึกษากระบวนการออกแบบเชิงวิศวกรรม 

2. เพื่อศึกษาวิธีการสร้างหุ่นยนต์ทำความสะอาด 

3. เพื่อศึกษาเกี่ยวกบัไฟฟ้า อิเล็กทรอนิกส์ และแบตเตอรี ่

4. เพื่อพฒันาหุ่นยนต์ทำความสะอาด 

 

ขอบเขตของการศึกษา 

1. การเคลื่อนที่ตามเส้นสีดำ 

2. การเกบ็ขยะ 

 

 

 

 

 



ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รบั 

1. ได้พัฒนาหุ่นยนต์เก็บขยะ 

2. ได้ช่วยนักเรียนช้ันมัธยมศึกษาปีที่ 3/3 ทำความสะอาดหอ้งเรียน 

3. ได้นำสาระต่าง ๆ ที่ศึกษาไปต่อยอดประโยชน ์

 

เครื่องมือท่ีใช้ในการศึกษา 

1. บอร์ดจำลอง 

 

ทฤษฎีท่ีเกี่ยวข้อง 

       1.วิทยาศาสตร์ : ในสาระวิทยาศาสตร์ มี 3 หัวข้อหลักที่ต้องศึกษา คือ 1) ไฟฟ้า โดยฟ้า เป็นพลังงานรปูแบบ

หนึ่งทีเ่กิดจากการแยกตัวออกมา หรือการเคลื่อนที่ของอิเลก็ตรอน หรือโปรตอน ใช้ประโยชน์ในการสร้างพลงังาน

อื่น เช่น พลังงานความรอ้น พลังงานกล เป็นต้น เป็นชุดของปรากฏการณ์ทางฟสิิกส์ 2) การต่อวงจรไฟฟ้า ซึง่

จำเป็นอย่างมากที่ต้องศึกษาเรื่องนี้ เนื่องจากหุ่นยนต์ทำความสะอาด เป็นนวัตกรรมทีส่ามารถทำงานอัตโนมัติ โดย

ต้องอาศัยการการควบคุมจากแผงวงจร ดังนั้นหากขาดความรู้ในเรื่องการต่อวงจรนี้ไป หุ่นยนต์ทำความสะอาด ก็

ไม่สามารถทำงานได้ 3) อเิล็กทรอนิกส์  เป็นเทคโนโลยทีี่เกีย่วข้องกับวงจรไฟฟ้าทีป่ระกอบด้วยอุปกรณ์ไฟฟ้าที่เป็น 

active component เช่นหลอดสูญญากาศ, ทรานซสิเตอร์, ไดโอด และ Integrated Circuit และ ช้ินส่วน พาส

ซีฟ 4) แบตเตอรี่  เป็นอปุกรณ์ทีป่ระกอบด้วย เซลล์ไฟฟ้าเคมี หนึง่เซลลห์รือมากกว่า ที่มีการเช่ือมตอ่ภายนอก

เพื่อใหก้ำลงังานกบัอุปกรณ์ไฟฟ้า แบตเตอรี่ม ีข้ัวบวก และ ข้ัวลบ ข้ัวที่มเีครื่องหมายบวกจะมีพลังงานศักย์ไฟฟ้า

สูงกว่าข้ัวที่มเีครื่องหมายลบ ข้ัวที่มเีครื่องหมายลบคือแหลง่ที่มาของอเิลก็ตรอนที่เมือ่เช่ือมต่อกับวงจรภายนอก

แล้วอิเลก็ตรอนเหล่าน้ีจะไหลและส่งมอบพลังงานให้กบัอปุกรณ์ภายนอก เมื่อแบตเตอรีเ่ช่ือมต่อกับวงจรภายนอก 

สาร อิเล็กโทรไลต์ มีความสามารถที่จะเคลือ่นที่โดยทำตัวเปน็ไอออน ยอมให้ปฏิกริิยาทางเคมีทำงานแล้วเสรจ็ใน

ข้ัวไฟฟ้าที่อยู่ห่างกัน เป็นการสง่มอบพลงังานให้กับวงจรภายนอก การเคลื่อนไหวของไอออนเหล่าน้ันที่อยู่ใน

แบตเตอรีท่ี่ทำใหเ้กิดกระแสไหลออกจากแบตเตอรีเ่พื่อปฏิบตัิงาน 
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       2.คณิตศาสตร์ : หัวข้อที่ศึกษาในสาระวิชาคณิตศาสตร์ คือ การคำนวณพื้นที่ ซึ่งจะใช้เรื่องนี้มาใช้ในการ

คำนวณทิศทางการเคลื่อนที่ของหุ่นยนต์ 

       3.เทคโนโลยี : สาระเทคโนโลยมีี 2 หัวข้อหลักที่ศึกษา คือ 1) ศึกษาการใช้บอร์ดจำลอง เนื่องจากหุ่นยนต์ทำ

ความสะอาด  ต้องใช้บอร์ดจำลองในการควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ทั้งหมด ดังนั้น เรื่องนีจ้ึงเป็นเรือ่งสำคัญที่

จะต้องศึกษา เพือ่ที่จะพัฒนาหุ่นยนต์ทำความสะอาดใหท้ำงานได้อย่างสมบูรณ์ 2) อุปกรณ์อิเล็กทรอนกิส์ในการ

พัฒนานวัตกรรมทีส่ามารถทำงานได้อัตโนมัตินั้น ล้วนต้องมคีวามรู้ในการใช้งานของอปุกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ ที่เป็น

ส่วนประกอบสำคัญในการพฒันานวัตกรรม เพราะถ้าหากขาดความรู้เรื่องนี้ไป อาจทำให้เกิดการใช้งานผิดวิธี และ

ส่งผงเสียต่อนวัตกรรมหรือผูพ้ัฒนาเองในข้ันตอนการพฒันา 

 

ขั้นตอนการดำเนินงาน 

1. ระบปุัญหา 

1.1 จากกระบวนการสร้างแรงบันดาลใจ Force Connection ทำให้เกิดสถานการณ์ คือ  

ในห้องเรียนของนกัเรียนช้ันมัธยมศึกษาปีที่ 3/3 พบปญัหาอย่างหนึ่งคือพื้นห้องของนักเรียนช้ัน

มัธยมศึกษาปีที่ 3/3 มีปัญหาฝุ่นเยอะและฟุ้งกระจายตอนกวาดห้อง ตอนทำความสะอาดก็ค่อนข้างจะ

ลำบาก เพราะจะต้องก้มไปทำความสะอาดตามซอกโตะ๊ 

1.2 ปัญหา คือ พื้นห้องของนักเรียนช้ันมัธยมศึกษาปทีี่ 3/3 มีปัญหาฝุ่นเยอะและฟุ้งกระจายตอนกวาด

ห้อง ตอนทำความสะอาดก็ค่อนข้างจะลำบาก เพราะจะต้องก้มไปทำความสะอาดตามซอกโต๊ะ 

1.3 ความต้องการ คือ ต้องการให้ห้องเรียนช้ันมัธยมศึกษาปทีี่ 3/3 ไม่มีเศษขยะ และฝุ่นภายในห้อง 

       2. รวบรวมข้อมูลและแนวคิดที่เกี่ยวข้องกบัปญัหา 

            2.1 วิทยาศาสตร ์

            2.2 คณิตศาสตร์ 

            2.3 เทคโนโลยี 

       3. การออกแบบและวางแผน 

            3.1 การออกแบบตัวหุ่นยนต์ทำความสะอาด 

            3.2 ออกแบบการทำงานของหุ่นยนต์ทำความสะอาด 

        

 

 



4. ลงมอืพัฒนาหุ่นยนต์ทำความสะอาด 

4.1  ต่อแผงวงจรการทำงานของหุ่นยนต์ทำความสะอาด 

4.2  พัฒนาตัวเครื่องของหุ่นยนต์ทำความสะอาด 

5. การทดสอบ ประเมินผล และปรบัปรุงแก้ไขวิธีการแกป้ัญหาหรือช้ินงาน 

5.1 ทดสอบการทำงานของแผงวงจร ผลการทดสอบ คือ เมื่อกดสวติซ์เปิด แผงวงจรสามารถควบคุม

การทำงานของตัวเครื่องได้จริง ตามที่ต่อวงจรการทำงานไว้  

5.2 ทดสอบการเคลื่อนที่ตามเส้นสีดำของหุ่นยนต์ ผลการทดสอบ คือ หุ่นยนต์สามารถเดินตามเส้นสีดำ

ได้ แต่เนื่องจากด้านหลังของตัวหุ่นยนต์มีน้ำหนักมากกว่าน้ำหนักด้านหน้า ทำใหหุ้่นยนต์เอียงออก

จากเส้นสีดำด้วยเล็กน้อย 

6. จัดทำคู่มือการใช้งาน คู่มือผู้พฒันา และเขียนรายงานเชิงวิชาการ 

จัดทำคู่มือการใช้งานสำหรบัผูท้ี่ต้องการใช้งานหุ่นยนต์ทำความสะอาด และจัดทำคู่มอืผู้พฒันา สำหรบัผู้

ที่ต้องการนำหุ่นยนต์ทำความสะอาดไปพฒันาต่อไปในอนาคต และดำเนินการบำรงุรักษา หุ่นยนต์ทำ

ความสะอาด โดยคอยตรวจสอบจากการใช้งานตัวเครื่องจริง และแก้ไขข้อผิดพลาดที่เกิดข้ึน รวมถึง

พัฒนาให้ทันสมัยอยู่เสมอ 

7. นำหุ่นยนต์ทำความสะอาดไปใช้งานและบำรุงรักษา 

8. นำเสนอผลงาน 

8.1 ระดับช้ันเรียน : นำเสนอ ณ ห้องปฏิบัติการคอมพิวเตอร์ 336 โรงเรียนสตรีสริิเกศ 

8.2 ระดับโรงเรียน : เวทีศักยภาพนักเรียนโรงเรียนสตรีสริิเกศ (ออนไลน์) 

 

ผลการดำเนินงาน 

       ผลจากการทดสอบการทำงานของแตล่ะฟังก์ชัน มีดังนี้ 

1. ฟังก์ชันการเดินตามเส้นสีดำของหุ่นยนต์ ผลจากการทดสอบ คือ สามารถเดินตามเส้นสีดำได้ ตัวล้อของ

หุ่นยนต์ และเซนเซอร์ของตัวหุ่นยนต์สามารถเดินตามเส้นสดีำที่กำหนดไว้ได้ โดยต้องให้เซนเซอร์อยู่ใกล้

บริเวณเส้นสีดำมากทีสุ่ด ในการเดินตามเส้นสีดำของตัวหุ่นยนต์นั้น เนื่องจากน้ำหนักทางด้านหลังของตัว

หุ่นยนต์หนักเกินไป ไมส่มดุลกับทางด้านหน้าของตัวหุ่นยนต์ ทำให้น้ำหนักทางด้านหลังของตัวหุ่นยนต์ 

ถ่วงน้ำหนักไปทางด้านหลัง เมือ่หุ่นยนต์เดินตามเส้นกจ็ะเอยีงออกจากเส้นสีดำเลก็น้อย 

 

 



2. ฟังก์ชันการเกบ็ขยะของหุ่นยนต์ทำความสะอาด ผลจากการทดสอบ คือ สามารถเก็บขยะได้อย่างมี

ประสิทธิภาพ โดยที่ เมื่อปลอ่ยตัวของหุ่นยนต์ทำความสะอาดเดินตามเส้นสีดำแล้วนั้น ฟังก์ชันการเก็บ

ขยะของหุ่นยนต์กจ็ะเริ่มทำงาน โดยที่ด้านหน้าของหุ่นยนต์ทำความสะอาดจะหมุนเข้าขยะที่ด้านหน้า

เข้ามาในตัวเครื่องของหุนยนต์ทำความสะอาด และเมื่อเกบ็ขยะที่อยู่ด้านหน้าได้มากพอสมควร ให้กดปิด

ตัวเครื่องของหุ่นยนต์ทำความสะอาด แล้วนำขยะที่ตัวหุ่นยนต์ทำความสะอาดเก็บได้ไปทิ้งในถังขยะใหญ ่

 

บทสรุป 

        การพัฒนาผลงานนวัตกรรมในครัง้นี้ มีวัตถุประสงค์ 1) เพือ่ศึกษากระบวนการออกแบบเชิงวิศวกรรม 2) 

เพื่อศึกษาวิธีการสร้างหุ่นยนต์ทำความสะอาด 3) เพื่อศึกษาเกี่ยวกับไฟฟ้า อเิล็กทรอนกิส์ และแบตเตอรี่ 4) เพื่อ

พัฒนาหุ่นยนต์ทำความสะอาด ซึง่ผลการดำเนินพบว่า ผู้ศึกษาได้นำกระบวนการออกแบบเชิงวิศวกรรม และ

การศึกษาเรื่องการใช้บอร์ดจำลอง มาใช้ในการพัฒนานวัตกรรมได้สำเร็จ โดยหุ่นยนต์ทำความสะอาด สามารถ

ทำงานได้ในระดับดี สามารถเคลื่อนที่ตามเส้นสีดำได้ ทำงานได้ถูกต้อง ครบทุกฟังก์ชัน ทั้งฟงัก์ชันการเคลือ่นที่ตาม

เส้นสีดำ และฟังก์ชันการเก็บขยะ และสามารถเก็บขยะได้ทกุที่เมือ่มีเส้นสีดำ 

 

ข้อเสนอแนะ 

1. ควรพัฒนาตัวเครื่องของหุ่นยนต์ทำความสะอาด ให้มีน้ำหนกัที่สมดุลกันทั้งด้านหน้าและด้านหลงั 

2. ควรพัฒนาให้มกีารนำขยะออกเมื่อมีขยะอยู่ในตัวหุ่นยนต์ทำความสะอาดมากพอสมควร 

 

กิตติกรรมประกาศ 

ขอขอบคุณ คุณครูภูริเดช จันทร์ช่ืน และคุณครูวิภาพร ชิณะแขว เป็นอย่างยิ่ง ที่ให้ความรู้และให้คำปรึกษา

เกี่ยวกับการใช้บอร์ดจำลองและการพัฒนาหุ่นยนต์ทำความสะอาด อีกทัง้ยังช่วยให้คำแนะนำเกี่ยวกบัการนำเสนอ

ช้ินงานอีกด้วย นอกจากนี้ ผู้ศึกษาขอขอบคุณผู้ปกครองที่ใหก้ารสนบัสนุน และผูเ้กี่ยวข้องในการพฒันาทั้งหมด 

สุดท้ายนี้ขอขอบใจสมาชิกทุกคนในกลุ่มที่ให้ความร่วมมอื ช่วยกันแก้ไขปัญหาอปุสรรคต่าง ๆ ให้ข้อเสนอแนะ ให้

คำแนะนำ จนนวัตกรรมออกมาเสร็จสมบูรณ์ได ้

 

 

 



เอกสารอ้างอิง 

หุ่นยนต์เดินตามเส้นแบบง่ายๆ ไม่ต้องเขียนโปรแกรม  

       สืบค้นเมื่อ 5 มกราคม 2564, จาก https://www.youtube.com/watch?v=rVLcVBTkxMw 

ทำหุ่นยนต์เดินตามเสน้อัตโนมัต ิ
       สืบค้นเมื่อ 6 มีนาคม 2564, จาก https://www.youtube.com/watch?v=jfv6B994ZRs 

วิธีการคำนวณ ตารางเมตร 

       สืบค้นเมื่อ 18 มีนามคม 2564, จาก https://www.webapponsite.com/view/blog-3130  

แบตเตอรี่ คืออะไร 

       สืบค้นเมื่อ 18 มีนาคม 2564, จาก          

https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%95%E0%B9%80%E0%B8%95%E

0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B8%B5%E0%B9%88 

อิเล็กทรอนิกส์ คืออะไร 

       สืบค้นเมื่อ 18 มีนาคม 2564, จาก 

https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%AD%E0%B8%B4%E0%B9%80%E0%B8%A5%E0%B9%87%

E0%B8%81%E0%B8%97%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B8%B4%E0%B8%81%E0%

B8%AA%E0%B9%8C  

 

 

 

 

 

 

 

https://www.youtube.com/watch?v=rVLcVBTkxMw
https://www.youtube.com/watch?v=jfv6B994ZRs
https://www.webapponsite.com/view/blog-3130
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%95%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B8%B5%E0%B9%88
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%95%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B8%B5%E0%B9%88
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%AD%E0%B8%B4%E0%B9%80%E0%B8%A5%E0%B9%87%E0%B8%81%E0%B8%97%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B8%B4%E0%B8%81%E0%B8%AA%E0%B9%8C
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%AD%E0%B8%B4%E0%B9%80%E0%B8%A5%E0%B9%87%E0%B8%81%E0%B8%97%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B8%B4%E0%B8%81%E0%B8%AA%E0%B9%8C
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%AD%E0%B8%B4%E0%B9%80%E0%B8%A5%E0%B9%87%E0%B8%81%E0%B8%97%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B8%B4%E0%B8%81%E0%B8%AA%E0%B9%8C


ภาคผนวก 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 



คู่มือการใช้งานหุ่นยนต์ทำความสะอาด 

1. เปิดสวิตซ์ด้านล่างของตัวหุ่นยนต์ทำความสะอาด 

2. วางหุ่นยนต์ให้ตรงตามเส้นสีดำที่กำหนดไว้ 

3. หุ่นยนต์เริม่ทำการเก็บขยะบนพื้น 

 

 


